Porownanie RoboKitow:

Nazwa zestawu Podrecznik Zawartos¢ zestawu:
Opis zawiera
instrukcje na:
RoboKit #1 12 robotéw podrgcznik Poziom #1
Poziom: Poczatkujacy ptytka bazowa CPU
Uwagi: Dokupujac sterownik silnika DC
rozszerzenie #1-2 sensor odbiciowy podczerwieni x2
otrzymamy RoboKit #2. sensor dotyku x4
Wiek: Lampka LIED x4
. . uzzer x
.« 8+ k R o
(ezyk Rogic) silnik DC (100 rpm.)
* 12+ (jezyk C++) .
elementy konstrukcyjne (patrz
dokumentacja)
RoboKit #2 24 roboty pilot zdalnego sterowania
(Zawiera Kit #1 + dodatki) odbiornik IR
Poziom: Srednio silnik serwo
Zaawansowany sensor odbiciowy podczerwieni
Uwagi: ngupujqc (dodatkowy)
rozszerzemeR#Zb- 3K' 43 dodatkowe elementy konstrukcyjne
otrzymamy RoboKit #3. (patrz dokumentacja)
Wiek: podrgcquk Poglom #2
- 8+ (jezyk Rogic) podrecznik Poziom #1
. 12+ (jezyk CHb) ptytka bazowa CPU
Y sterownik silnika DC
sensor odbiciowy podczerwieni x2
sensor dotyku x4
lampka LED x4
buzzer x1
silnik DC (100 rpm.)
elementy konstrukcyjne (patrz
dokumentacja)
RoboKit #3 36 robotow czujnik dzwigku (mikrofon)

(Zawiera Kit #1, #2 +
dodatki)

Poziom: zaawansowany
Uwagi: Dokupujac
upgrade #3-4 otrzymamy
RoboKit #4 (dostepny
wkrotce)

Wiek:
* 8+ (jezyk Rogic)
e 12+ (jezyk C++)

modul dzwigkow
(nagrywanie/odtwarzanie)

silnik DC (600 rpm.) x2

sterownik silnika DC (dodatkowy)
silnik serwo (dodatkowy)
dodatkowe elementy konstrukcyjne
(patrz dokumentacja)

podrecznik Poziom #3

pilot zdalnego sterowania

odbiornik IR




silnik serwo

podrecznik Poziom #2
podrecznik Poziom #1

ptytka bazowa CPU
sterownik silnika DC

sensor odbiciowy podczerwieni x3
sensor dotyku x4

lampka LED x4

buzzer x1

silnik DC (100 rpm.)
elementy konstrukcyjne (patrz
dokumentacja)

Porownanie rozszerzen do RoboKitow:

Nazwa zestawu Podre¢cznik Zawartos¢:
Opis zawiera
instrukcje na:
RoboKit #1-2 12 robotow * pilot zdalnego sterowania
Zestaw rozszerzajacy e odbiornik IR
RoboKit #1 do RoboKit #2 o silnik serwo
) * dodatkowe elementy konstrukcyjne

Uw?gl: Tylko ('Ha. 0sob . (patrz dokumentacja)
posiadajacych juz RoboKit +  podrecznik Poziom #2
#1, #2 lub #3 .. -

* sensor odbiciowy podczerwieni
RoboKit #2-3 12 robotow
Zestaw rozszerzajacy e czujnik dzwigku (mikrofon)
RoboKit #2 do RoboKit #3 «  modul dzwiekow

(nagrywanie/odtwarzanie)

Uwagi: Tylko dla osob « silnik DC (600 rpm.) x2
posiadajacych juz RoboKit « sterownik silnika DC
#1, #2 Iub #3 e silnik serwo

* dodatkowe elementy konstrukcyjne

(patrz dokumentacja)

* podre¢cznik Poziom #3

RoboKit #3-4 6 robotow -produkt dostepny wkrotce!!!

Zestaw rozszerzajacy
RoboKit #3 do RoboKit #4

Uwagi: Tylko dla oso6b
posiadajacych juz RoboKit
#1, #2 lub #3

Dostepny wkrotce!!!




RoboKit #1:

Elementy znajdujace si¢ w zestawie:
— programator USB
— (D z oprogramowaniem, instrukcjami, pomocami dydaktycznymi (j.Angielski)
— podreeznik z 12 lekcjami w j. Angielskim
— instrukcja obstugi w j. Polskim

— ponizsze elementy:
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Plytka bazowa Plytka Plyvtka czujnika Plytka czuinika
CPU x1 staerownika podczerwieni x 3  dolyku x4
silnikéw DC x1
O B R =
Orczyk kolowy x2 Orczyk podiuzny Pin x4 Kabel RS232
X1
Fiytka diody Piytka buzera x1 Silnik DC 50mm Kofo x2
LED x4 (100rom) x2 Opona x2

Kable 3 Plyta ghswna x 8 8-otwor6w x2
PIONE XIS ot 5—-otworow x4
Plyta srednia xG6 r
Mata 8x6 oczek x3 otworéw x2

Matfa 5x6 oczek x1
Mata 4x6 oczek x3
Mata 3x6 oczek x5
Ramka opcji x6



RoboKit #2:

Elementy znajdujace si¢ w zestawie:
— programator USB
— (D z oprogramowaniem, instrukcjami, pomocami dydaktycznymi (j.Angielski)
— dwa podrgczniki, kazdy z 12 lekcjami (razem 24) w j. Angielskim
— instrukcja obstugi w j. Polskim

— ponizsze elementy:
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Pivtka czujinika
sterownika podczerwienf x 3
siinikéw OC x1
B - s
Orczyk kolowy x2 Orczyk podiuzny Pin x4 Kabel R5232
x1
Plytka diody Plytka buzera x1 Silnik OC 50mm Kolo x2
LED x4 (100rpm) x2 Opona x2

/D \

Kable 3 = 8-otworéw x2

pinowe x12 Fiyta g b phel i 4 5-otwordw x4
Plyta srednia x6 4—clwordw 2
Mata 8x6 oczek x3 olworow

Mata 5x6 oczek x1
Mata 4x6 oczek x3
Mata 3x6 oczek x5
Ramka opcji x6



Infrared Senszor
Boardx 1

o

Wheel @32 x 4

Battery case x1
Battery x 4

Motor Framex 6

-
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3mm Nut x 50
MWvlon Mut < 2

IR Sending Boardx 1

Caterpillar Wheel x 2

Axle @3 150mm x 2

L 1x2 Framex 4
L 2x2 Frame x 4
L 2x6 Frame x 4

Trav hox % 1

IR Receiving Board x
1

.

Caterpillar x 100

B-holes Frame x 3
8-holes Framex 1
4-holes Frame x 3
3-holes Framex &
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SmmB3upport x 4
TmmSupport x 5
20mmSupport x 2
25mmSupport x 6

35mmSupport x 3
40mmSupport x 6

Servo Motorx 1

Header Pinx 1

Main Frame x 2
MMiddle Frame x 4
Option Frame x 6

Tt

2.6x10mmDBolt x 10
SxbmmBolt x 50
3x10mmBoltx 5



RoboKit #3:

Elementy znajdujace si¢ w zestawie:

programator USB

CD z oprogramowaniem, instrukcjami, pomocami dydaktycznymi (j.Angielski)
trzy podrgczniki, kazdy z 12 lekcjami (razem 36) w j. Angielskim

instrukcja obstugi w j. Polskim

ponizsze elementy:
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Fiytka Pivtka czujinika Fiytka czuinika
sterownika podczerwieni x 3 dolyku x4
silnikéw DC x1
B - s
Orczyk kofowy x2 Orczyk podiuzny Fin x4 Kabel RS232
xT

Plytka diody Plytka buzera x1 Silnik OC 50mm Kolo x2
LED x4 (100rpm) x2 Opona x2

/D \

Kable 3 = 8-otworéw x2

pinowe x12 Fiyta g b phel i 4 5-otwordw x4
Plyta srednia x6 4—clwordw 2
Mata 8x6 oczek x3 olworow

Mata 5x6 oczek x1
Mata 4x6 oczek x3
Mata 3x6 oczek x5
Ramka opcji x6



Infrared Senszor
Boardx 1

o

Wheel @32 x 4

Battery case x1
Battery x 4

Motor Framex 6

-
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3mm Nut x 50
MWvlon Mut < 2

IR Sending Boardx 1

Caterpillar Wheel x 2

Axle @3 150mm x 2

L 1x2 Framex 4
L 2x2 Frame x 4
L 2x6 Frame x 4

Trav hox % 1

IR Receiving Board x
1

.

Caterpillar x 100

B-holes Frame x 3
8-holes Framex 1
4-holes Frame x 3
3-holes Framex &
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SmmB3upport x 4
TmmSupport x 5
20mmSupport x 2
25mmSupport x 6

35mmSupport x 3
40mmSupport x 6

Servo Motorx 1

Header Pinx 1

Main Frame x 2
MMiddle Frame x 4
Option Frame x 6

Tt

2.6x10mmDBolt x 10
SxbmmBolt x 50
3x10mmBoltx 5



DC Motor Drive
Boardx 1

Servo Motor x 1

3Pin Cablex 2

Motor Frame x 2

Az

Sound sensor Board x
1

Wheel @50 x 2
Tirex 2

Voice Board x 1

Wheel Guide @40 x 3

Main Framex 1
Middle Frame x 1
8-holes Framex 1

f-holes Framex 1
4-holes Frame x 1
3-holes Framex 1

Axle B3 200mm x 2
Axle @3 Tommx 1
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Smm Support x 2
Tmm Support x 2
10mm Support x 10
15mm Support x 8
20mm Support x 2
30mm Support x 14
40mm Support x 2

L 1x2 Framex 2
L 2x2 Framex 2
L 2x6 Framex 4
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DC Motor(600rpm) x
9

Caterpillar Wheel x
1

=-type Frame x 1

Middle Frame x 2

2.6x10mmBolt x 4
JxammBolt x 50
3x10mmBolt x 20



Rozszerzenia do zestawow

(tylko dla 0sdb posiadajacych juz jeden z zestawow podstawowych RoboKit)

RoboKit #1-2
(Zestaw rozszerzajacy RoboKit #1 do RoboKit #2)
Elementy znajdujace si¢ w zestawie:
— CD z oprogramowaniem, instrukcjami, pomocami dydaktycznymi (j.Angielski)
— podrgeznik no.2, z 12 lekcjami w j. Angielskim
— instrukcja obstugi w j. Polskim

— ponizsze elementy:
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Infrared Sensor IR Heceiving Board x

IR Sending Board x 1 Servo Motor x 1

Boardx 1 1
Wheel @32 x 4 Caterpillar Wheel x 2 Caterpillar x 100 HeaderPinx 1

B-holez Framex 3 Main Frame x 2

Battery casze x1 8-holes Frame x 1 .
: Ax 5 1% 2 .
Battery x 4 Axle @3 150mm x 2 bt s i Middle Frame x 4

3-holes Framex 5 Option Frame x 6
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SmmSupport x 4
TmmSupport x 5
20mmSupport x 2
25mmSupport x 6
35mmSupport x 3
40mmSupport x 6

L 1x2 Framex 4
Motor Frame x 6 L 2x2 Frame x 4
L 2x6 Framex 4

2.6x10mmDBolt x 10
dxbmmBolt x 50
3x10mmBoltx 5
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3mm Nut x 50
Nvlon WNnut © 2 Trav hox x 1 Chx1



RoboKit #2-3
(Zestaw rozszerzajacy RoboKit #2 do RoboKit #3)
Elementy znajdujace si¢ w zestawie:
— (D z oprogramowaniem, instrukcjami, pomocami dydaktycznymi (j.Angielski)
— podrecznik no.3, z 12 lekcjami w j. Angielskim
— instrukcja obstugi w j. Polskim

— ponizsze elementy:

DC Motor Drive  Sound sensor Board x DC Motor(600rpm) x

Boaondx i 1 Voice Board x 1 5

Wheel @50 x 2 Wheel Guide @40 x 3 Caterpillar Wheel x

Tirex 2 1
/r\ ut = E
Main Framex 1
Middle Frame x 1
Axle 03 200mm x 2 &-holes Framex 1 =-tvpe Frame x 1
Axle @3 78mmx 1 5-holes Framex 1 Middle Frame x 2
4-holes Framex 1
3-holes Framex 1

Servo Motorx 1

3Pin Cable x 2



Motor Frame x 2
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L 1x2 Framex 2
L 2x2 Framex 2
L 2x6 Framex 4
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Smm Support x 2

7mm Support x 2
10mm Support x 10  2.6x10mmBolt x 4
15mm Support x 8 Jx6mmbBolt x 50
20mm Support x 2 3x10mmBolt x 20
30mm Support x 14

40mm Support x 2



