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Przed przystgpieniem do montazu zapoznaj sie z niniejsza in-
strukcja obstugi!

Nieprzestrzeganie zaleceh zawartych w tej instrukcji moze oka-

zac sie niebezpieczne lub stanowi¢ naruszenie obowigzujgcych
przepiséw. Producent urzgdzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpo-
wiedzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodne-
g0 z niniejszg instrukcja.

Nie ingeruj w urzadzenie!

Nie modyfikuj tego urzgdzenia w zaden sposéb, ktéry nie zostat
zawarty w tej instrukcji. Moze to spowodowac utrate upraw-
nien wynikajgcych z gwarancji.

Inne urzadzenia!

Producent urzgdzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpowie-

dzialnosci za jakiekolwiek szkody lub utrate uprawnien wynika-
jacych z gwarangji dla innych podtgczonych urzgdzen, jesli potgczenie
jest niezgodne z ich instrukcja.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Czujnik zasilany jest napieciem bezpiecznym. Nalezy jednak za-
chowac szczegblng ostroznos¢ lub zleci¢ instalacje osobie
wykwalifikowane;.

NIEBIEZPIECZENSTWO!
Aby uniknac ryzyka porazenia pragdem, nie obstuguj urzadzenia
mokrymi lub wilgotnymi rekami.
Ten produkt przeznaczony jest do uzytku w suchym miejscuwe-
wnatrz budynku.

Nie do uzytku w wilgotnych lub mokrych miejscach, w poblizu
wanny, zlewu, prysznica, basenu ani gdziekolwiek indziej, gdzie
wystepuje woda lub wilgoc.

To nie zabawka!

Ten produkt nie jest zabawka. Trzymad poza zasiegiem dzieci i
zwierzat!



FIBARO Smart Implant pozwala zwiekszy¢ funkcjonalnos¢ czujni-
kow przewodowych oraz innych urzgdzen poprzez dodanie do nich
komunikacji sieciowej Z-Wave.

FIBARO Smart Implant daje mozliwos¢ podtgczenia czujnikdéw binar-
nych, czujnikdw analogowych, czujnikdbw temperatury DS18B20 lub
czujnikdéw wilgotnosci i temperatury DHT22, aby zgtosi¢ swoje odczy-
ty do kontrolera Z-Wave.

FIBARO Smart Implant moze réwniez sterowac urzagdzeniami poprzez
otwieranie/zamykanie stykéw wyjsciowych niezaleznie od wejs¢.

+ Umozliwia podtgczenie czujnikdw:
» 6 czujnikéw DS18B20,
» 1 czujnik DHT,
» 2 czujniki analogowe 2-wire,
» 2 czujniki analogowe 3-wire,
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» 2 czujniki binarne.
+ Posiada wbudowany czujnik temperatury.

*  Obstuguje tryby bezpieczenstwa sieci Z-Wave: SO z szyfrowaniem
AES-128 i S2 Authenticated z szyfrowaniem opartym na PRNG.

+ Dziata jako wzmacniacz sygnatu Z-Wave (wszystkie urzgdzenia w
sieci, ktére nie sg zasilane bateryjnie, bedg dziata¢ jako repeatery
w celu zwiekszenia niezawodnosci sieci).

+  Kompatybilny z dowolnym kontrolerem Z-Wave lub Z-Wave Plus.

W celu korzystania z wszystkich funkcji urzadzenia,
musi ono wspotpracowac z kontrolerem obstugujgcym
Z-Wave Plus oraz tryb Security.
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Napiecie zasilania

9-30V DC £10%

Wejscia 2 wejscia 0-10V, analogowe lub
binarne
1 wejscie szeregowe 1-wire
(dla DHT22 lub DS18B20)
Wyijscia 2 wyjscia bezpotenc-

jatowe (do sterowania ukt-
adami zewnetrznymi)

Wspierane czujniki cyfrowe

6 DS18B20 lub 1 DHT22

Maksymalna obcigzal-
nos¢ pragdowa wyjsé

150mA

Maksymalne napiecie na
stykach wyjsciowych

30V DC/ 20V AC £5%

Zakres pomiarowy wbudowa-
nego czujnika temperatury

-55°C-126°C

Temperatura pracy

0-40°C (32-104°F)

Protokdt radiowy

Z-Wave (500 series chip)

Czestotliwos¢ radiowa

868.4 or 869.8 MHz EU;

908.4, 908.42 or 916.0 MHz US;
921.4 or 919.8 MHz ANZ;

869.0 MHz RU;

Moc nadawania

EIRP max. 7dBm

Zasieg

do 50m w terenie otwartym
do 40m w budynkach

(w zaleznosci od terenu i ma-
teriatow budowlanych)

Wymiary (dt. X szer. x wys.)

29x 18 x13 mm

Zgodnos¢ z normami UE

RoHS 2011/65/EU
RED 2014/53/EU
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Czestotliwos¢ radiowa pojedynczego urzgdzenia musi
by¢ taka sama jak czestotliwos¢ kontrolera Z-Wave.

Jesli nie masz pewnosci, sprawdz informacje na pudetku
lub skonsultuj sie ze sprzedawca.




Podtgczenie urzadzenia niezgodnie z niniejszg instrukcja
moze spowodowac szkody materialne, a nawet zagrozenie

dla zdrowia i zycia.

Nalezy podtgczac tylko zgodnie ze schematem zamieszczonym w
instrukcji,

Czujnik zasilany jest napieciem bezpiecznym. Nalezy jednak
zachowac szczegbdlng ostroznos¢ lub zleci¢ instalacje osobie
wykwalifikowanej,

Nie podtgczaj urzadzen, ktére nie sg zgodne ze specyfikacjg,

Nie podtaczaj czujnikédw innych niz DS18B20 lub DHT22 do zaci-
skow SP i SD,

Nie podtaczaj czujnikdédw do zaciskdédw SP i SD za pomocg przewo-
déw dtuzszych niz 3 metry,

Nie obcigzaj wyjs¢ urzadzenia prgdem przekraczajgcym 150maA,

Kazde podtgczone urzadzenie powinno by¢ zgodne z istotnymi
normami bezpieczenstwa,

Nieuzywane linie nalezy pozostawic zaizolowane.

Wskazéwki uktadania anteny:

Poprowadzi¢ antene w mozliwie duzej odlegtosci od metalowych
elementéw (przewody przytgczeniowe, wsporniki pierscieniowe
itp.), aby zapobiec zaktéceniom sygnatu radiowego.

Metalowe powierzchnie w bezposrednim otoczeniu (np. metalo-
we puszki podtynkowe, metalowe listwy oScieznicowe) mogg po-
garszac zdolnos¢ odbioru!

Nie nalezy odcinac lub skracac¢ anteny. Jej dtugosc jest idealnie
dopasowana do pasma, w ktérym pracuje system.

Upewnij sie, ze zadna cze$¢ anteny nie wystaje z wytgcznika
Sciennego.



Objasnienia do schematéw:
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ANT (czarny) - antena
GND (niebieski) - przewod uziemiajgcy
SD (biaty)- przewdd sygnatowy dla czujnika DS18B20 lub DHT22

SP (brgzowy) - przewdd zasilajgcy dla czujnika DS18B20 lub DHT22
(3.3V)

IN2 (zielony) - wejscie 2

IN1 (z6tty) - wejscie 1

GND (niebieski) - przewod uziemiajgcy

P (czerwony) - przewdd zasilajgcy

OUT1 - wyjscie 1 przypisane do wejscia IN1
OUT2 - wyjscie 2 przypisane do wejscia IN2

B - przycisk serwisowy (stuzy do dodawania i usuwania urzgdzenia z
systemu.



1. Wytgcz system alarmowy.

2. Potacz sie zgodnie z jednym z ponizszych schematow:
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Schemat 1: Przyktadowe potgczenie z linig alarmowg zwyktg

(1 - czujnik alarmu, 2 - centrala alarmowa)
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Schemat 2: Potgczenie z linig alarmowg parametryczng

(1 - czujnik alarmu, 2 - centrala alarmowa)

Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.

Ut6z urzadzenie i jego antene w obudowie.

Podtgcz urzgdzenie do zasilania.
Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave.
Zmien wartosci parametrow:

+ Podtaczony do wejscia IN1:

» Normalnie zamkniety: zmieni¢ parametr 20 na 0

» Normalnie otwarty: zmieni¢ parametr 20 na 1

« Podtaczony do wejscia IN2:

» Normalnie zamkniety: zmieni¢ parametr 21 na 0

» Normalnie otwarty: zmieni¢ parametr 21 na 1




Czujnik DS18B20 mozna latwo zainstalowac wszedzie tam, gdzie wy-
magane sg bardzo precyzyjne pomiary temperatury. Jesli zostang
podjete odpowiednie srodki ochronne, czujnik moze by¢ uzywany w
wilgotnym Srodowisku lub pod wodg, moze rowniez by¢ wbudowany
w beton lub mieszczony pod podtoga.

Mozna podtgczy¢ do 6 czujnikbw DS18B20 réwnolegle do zaciskéw
SP-SD.

1. Odtgcz zasilanie.

2. Podtacz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 3: Potgczenie z 2 czujnikami DS18B20
(1,2 - czujnik DS18B20)
3. Sprawdz poprawnosc potgczenia.
4. Podtgcz urzadzenie do zasilania.
5. Dodaj urzgdzenie do sieci Z-Wave.

Czujnik DHT22 mozna tatwo zainstalowac wszedzie tam, gdzie wyma-
gane sg pomiary wilgotnosci i temperatury.

Mozna podtgczyc tylko 1 czujnik DHT22 do zaciskow TP-TD.
1. Odtacz zasilanie.

2. Podtgcz zgodnie z ponizszym schematem:
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Diagram 4: Potaczenie z czujnikiem DHT22
(1 - czujnik DHT22)
3. Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.



4. Podtgcz urzadzenie do zasilania.
5. Dodaj urzgdzenie do sieci Z-Wave.

Czujnik analogowy 2-wire wymaga rezystora podciggajgcego.

Do zaciskow IN1/IN2 mozna podtgczy¢ maksymalnie 2 czujniki
analogowe.

Do tego typu czujnikbw wymagane jest zasilanie 12V.
1. Odtacz zasilanie.
2. Podtacz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 5: Potgczenie z czujnikiem analogowym 2-wire do wej-
Scia IN2

(1 - czujnik analogowy 2-wire)
SprawdzZ poprawnos$c¢ potgczenia.
Podtgcz urzgdzenie do zasilania.
Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave.

A

Zmien wartosci parametrow:
+ Podtaczony do wejscia IN1: zmieni¢ parametr 20 na 5
+ Podtaczony do wejscia IN2: zmieni¢ parametr 21 na 5

Do zaciskow IN1/IN2 mozna podtgczy¢ maksymalnie 2 czujniki
analogowe.

1. Odtacz zasilanie.

2. Podtacz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 6: Potgczenie z czujnikiem analogowym 3-wire do wej-
Scia INT

(1 - czujnik analogowy 3-wire)



Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.
Podtgcz urzgdzenie do zasilania.
Dodaj urzagdzenie do sieci Z-Wave.
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Zmien wartosci parametrow:
+ Podtgczony do wejscia IN1: zmieni¢ parametr 20 na 4

+ Podtgczony do wejscia IN2: zmieni¢ parametr 21 na 4

Podtgcz normalnie otwarte lub normalnie binarne czujniki do zaci-
skow IN1/IN2.

1. Odtgcz zasilanie.

2. Podtacz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 7: Potgczenie z 2 czujnikami binarnymi
(1,2 - czujnik binarny)
Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.
Podtgcz urzgdzenie do zasilania.
Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave.

A

Zmien wartosci parametrow:

+ Podtgczony do wejscia IN1:
» Normalnie zamkniety: zmieni¢ parametr 20 na 0
» Normalnie otwarty: zmieni¢ parametr 20 na 1

+ Podtgczony do wejsci IN2:
» Normalnie zamkniety: zmieni¢ parametr 21 na 0
» Normalnie otwarty: zmieni¢ parametr 21 na 1



Do zaciskdw IN1/IN2 mozna podtgczy¢ przetgczniki monostabilne lub
bistabilne w celu aktywacji scen.

1. Odtacz zasilanie.
2. Podtgcz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 8: Potgczenie z 2 przyciskami
(1,2 - przycisk)
Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.
Podtgcz urzgdzenie do zasilania.
Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave.

S

Zmien wartosci parametrow:

+ Podtgczony do wejscia IN1:
» Monostabilny: zmieni¢ parametr 20 na 2
» Bistabilny: zmieni¢ parametr 20 na 3

+ Podtaczony do wejscia IN2:
» Monostabilny: zmieni¢ parametr 21 na 2
» Bistabilny: zmieni¢ parametr 21 na 3



Smart Implant mozna podtgczy¢ do réznych urzgdzen, aby je
kontrolowad. W tym przytadzie jest on podtgczony do napedu
bramy z wejSciem impulsowym (kazdy impuls uruchomi i zatrzy-
ma naped bramy, naprzemiennie jg otwierajgc/zamykajgc).

1. Odtacz zasilanie.
2. Podtgcz zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat 9: Naped bramy
(1 - przycisk monostabilny, 2 - sterownik napedu bramy)
Sprawdz poprawnos¢ potgczenia.
Podtgcz urzgdzenie do zasilania.

Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave.

o v kW

Zmien wartos$ci parametréw:

+ Podtgczony do wejscia IN1 i wyjscia OUT1:
» Zmieni¢ parametr 20 na 2 (przycisk monostabilny)
» Zmieni¢ parametr 156 na 1 (0.15s)

+ Podtgczony do wejscia IN2 i wyjscia OUT2:
» Zmieni¢ parametr 21 na 2 (przycisk monostabilny)
» Zmieni¢ parametr 157 na 1 (0.15s)



Dodawanie (Inclusion) - Tryb uczenia urzadzenia Z-Wave, umozli-
wiajgcy dodanie urzgdzenia do istniejgcej sieci Z-Wave.

Aby recznie dodac urzadzenie do sieci Z-Wave:

1.
2.

Podtgcz urzgdzenie do zasilania.

Ustaw kontroler w tryb dodawania (security/non-security) - patrz
instrukcja obstugi kontrolera.

Szybko, trzykrotnie naci$nij przycisk na obudowie urzgdzenia lub
przetacznik podtgczony do wejscia IN1 lub IN2.

Jesli dodajesz w trybie Security S2, zeskanuj kod DSK QR albo
wprowadz podkreslony fragment kodu (znajdujacy sie na etykiecie
u dotu opakowania).

Dioda LED zacznie migac na z6tto. Poczekaj, az urzgdzenie zostanie
dodane do systemu.

Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.

Produkty z funkcjg SmartStart mogg by¢ dodawane do kontrolera
Z-Wave obstugujgcego funkcje SmartStart poprzez skanowanie kodu
QR Z-Wave obecnego na produkcie. Urzgdzenie SmartStart zostanie
dodane automatycznie w ciggu 10 minut od wigczenia w zasiegu sieci.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave uzywajgc funkcji Smart Start:

1.

Wprowadz kontroler w bezpieczny tryb dodawania (Security S2
Authenticated) - patrz instrukcja obstugi kontrolera.

Zeskanuj kod DSK QR lub wprowadz recznie podkreslony fragment
kodu (znajdujacy sie na etykiecie u dotu opakowania).

Podtgcz urzgdzenie do zasilania.

4. Dioda LED zacznie migac na z6tto, zaczekaj az urzadzenie zostanie

dodane do systemu.

Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.

W przypadku probleméw z dodawaniem urzgdzenia,
zresetuj urzgdzenie i powt6rz procedure dodawania.




Usuwanie (Exclusion) - tryb uczenia urzagdzenia Z-Wave umozliwia-
jacy usuniecie urzgdzenia z istniejgcej sieci Z-Wave. Usuniecie urza-
dzenia z sieci Z-Wave przywraca ustawienia fabryczne.

Aby usuna€ urzadzenie z sieci Z-Wave:
1. Podtgcz urzadzenie do zasilania.

2. Wprowadz kontroler w tryb usuwania - patrz instrukcja obstugi
kontrolera.

3. Szybko, trzykrotnie nacisnij przycisk na obudowie urzgdzenia lub
przetgcznik podtgczony do wejscia IN1 [ub IN2.

4. Dioda LED zacznie migac na zo6tto, zaczekaj az urzadzenie zostanie
dodane do systemu.

5. Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.

Usuniecie za pomocg przetgcznika podtgczonego do
wejscia IN1 lub IN2 dziata tylko wtedy, gdy parametr
20 (INT) lub 21 (IN2) jest ustawiony na 2 lub 3, a parametr
40 (IN1) lub 41 (IN2) nie pozwala na wysytanie scen dla po-
tréjnego klikniecia.
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Wyjsciami mona sterowac za pomocg wejs¢ lub za pomocg wbudo-
wanego przycisku B-button w nastepujgcy sposob::

* Pojedyncze klikniecie przycisku - przetgcz wyjscie OUT1
+ Dwukrotne klikniecie przycisku - przetgcz wyjscie OUT2

Wbudowana dioda LED pokazuje aktualny stan urzgdzenia.

Po wiaczeniu zasilania urzadzenia:

+ Zielony - urzagdzenie dodane do sieci Z-Wave (bez uzycia Security
S2 Authenticated)

+ Fioletowy - urzgdzenie dodane do sieci Z-Wave (z uzyciem Securi-
ty S2 Authenticated)

+ Czerwony - urzgdzenie nie dodane do sieci Z-Wave

Aktualizacja:
+ Migajacy niebieski - aktualizacja w toku

+ Zielony - aktualizacja przeprowadzona pomysinie (dodano bez
uzycia Security S2 Authenticated)

+ Fioletowy - aktualizacja przeprowadzona pomysinie (dodano z
uzyciem Security S2 Authenticated)

+ Czerwony - aktualizacja nie powiodta sie

Menu:

+ 3 zielone migniecia - wchodzenie do menu (dodano bez uzycia
Security S2 Authenticated)

+ 3 fioletowe migniecia - wchodzenie do menu (dodano z uzyciem
Security S2 Authenticated)

+ 3 czerwone migniecia - wchodzenie do menu (nie dodano do sieci
Z-Wave)

+ Fioletowy - test zasiegu sieci Z-Wave
« Z6My - reset urzadzenia



Menu pozwala na wykonywanie akcji zwigzanych z siecig Z-Wave.
Aby przejs¢ w tryb menu:

1.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby wejs¢ w MENU, urzgdzenie
miga, sygnalizujgc stan dodawanie (patrz 7.1: Wskazniki wizualne).

. Zwolnij przycisk, gdy urzagdzenie sygnalizuje pozadang pozycje za

pomocg koloru:
* FIOLETOWY - test zasiegu sieci Z-Wave
«  ZOLTY - reset URZADZENIA

. Szybko kliknij przycisk, aby zatwierdzi¢ wybor.

Procedura resetowania pozwala przywrdci¢ urzgdzenie do usta-
wien fabrycznych, co oznacza, ze wszystkie informacje o kontrolerze
Z-Wave i konfiguracji uzytkownika zostang usuniete.

b

Zresetowanie urzgdzenia nie jest zalecanym sposobem
usuwania urzadzenia z sieci Z-Wave. Uzyj procedury
resetowania tylko wtedy, gdy brakuje podstawowego kon-
trolera lub gdy podstawowy kontroler nie dziata. Pewne
usuniecie urzgdzenia mozna osiggng¢ za pomocg proce-
dury usuwania opisanej ponizej.

i

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby wejs¢ do MENU.
Zwolnij przycisk, gdy urzgdzenie zaswieci sie na zotto.
Szybko kliknij przycisk, aby zatwierdzi¢ wybér.

Po kilku sekundach urzadzenie zostanie zrestartowane, co
zostanie zasygnalizowane czerwonym kolorem diody.

Wbudowany przycisk pozwala natestowanie dziatania urzadzenia w
nastepujacy sposoéb:

Pojedyncze klikniecie przycisku - przetgcz wyjscie OUT1
Dwukrotne klikniecie przycisku - przetgcz wyjscie OUT2



Urzadzenie posiada wbudowany mechanizm umozliwiajgcy spraw-
dzenie zasiegu sieci Z-wave.

Aby mozliwe byto przetestowanie zasiegu sieci,
urzadzenie musi by¢ dodane do kontrolera Z-Wave.
Badanie zasiegu obcigza sie¢, dlatego zalecane jest wyko-
nywanie testu tylko w szczegdlnych przypadkach.

i

Aby przetestowac zasieg gtéwnego kontrolera:

—_—

5.

. Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby wejs¢ do MENU.
2. Zwolnij przycisk, gdy urzadzenie zaswieci sie na fioletowo.

3.

4, Dioda LED zasygnalizuje zasieg sieci Z-Wave (opis trybow

Szybko wcisnij przycisk, aby zatwierdzi¢ wybor.

sygnalizacji zasiegu ponizej).

Aby wyjs¢ z trybu testu zasiegu, nacisnij krotko przycisk.

Tryby sygnalizacji zasiegu sieci Z-Wave::

Dioda pulsuje w kolorze zielonym - urzgdzenie prébuje bezpo-
Srednio komunikowac sie z gtbwnym kontrolerem. Jezeli bezpo-
Srednia komunikacja nie bedzie mozliwa, urzgdzenie sprébuje
komunikacji poprzez inne moduty, co zostanie zasygnalizowane
miganiem koloru zéttego.

Dioda Swieci w kolorze zielonym - urzgdzenie komunikuje sie
bezposrednio z kontrolerem.

Dioda pulsuje w kolorze zéttym - urzgdzenie szuka drogi komu-
nikacji z gtbwnym kontrolerem poprzez inne moduty.

Dioda Swieci w kolorze z6ttym - urzagdzenie komunikuje sie z
centralg poprzez inne moduty. Po dwéch sekundach urzgdzenie
ponownie sprébuje skomunikowac sie bezposrednio z centralg,
co bedzie sygnalizowane miganiem w kolorze zielonym..

Dioda pulsuje w kolorze fioletowym - urzgdzenie prébuje ko-
munikowac sie na granicy zasiegu. Jezeli komunikacja powiedzie
sie, operacja zostaje potwierdzona zmiang koloru wskaznika LED
na zo6tty. Nie zaleca sie pracy urzgdzenia na granicy zasiegu.

Dioda Swieci w kolorze czerwonym - urzgdzenie nie moze sko-
munikowac sie z kontrolerem ani bezposrednio, ani poprzez inne
wezty sieci Z-Wave.

Modut moze zmienia¢ tryb komunikacji z bezposred-
niej na komunikacje z uzyciem routingu i odwrotnie,
zwiaszcza jezeli znajduje sie na granicy zasiegu komunikac-
ji bezposrednie;.

i




Urzgdzenie moze aktywowac sceny w kontrolerze Z-Wave poprzez
wystanie identyfikatora sceny i atrybutu dane akcji korzystajgc z Cen-
tral Scene Command Class.

Aby ta funkcja dziatata, podtgcz monostabilny lub bistabilny przetgcz-
nik do wejscia IN1 lub IN2 i ustaw parametr 20 (IN1) lub 21 (IN2) na 2
lub 3.

Domysinie sceny nie sg aktywowane, ustaw parametry 40 i 41, aby
wigczy¢ aktywacje scen dla wybranych akcji.

Przycisk Akcja ID Sceny Atrybut
S — Nacisnigcie 1 Key Pressed 1 time
N Z .
_Q_L‘)T ) Podyvang 1 Key Pressed 2 times
S % nacisniecie
Q'G 7 .
~x 3 Potrojne * 1 Key Pressed 3 times
2 5 nacisniecie
5\2 Przytrzymanie** 1 Key Held Down
o © Zwolnienie** 1 Key Released
PN Nacisniecie 2 Key Pressed 1 time
O = Podwodjne .
oS o 2 Key Pressed 2 times
S % nacisniecie
Q_ G 7 .
VA Potrojne * 2 Key Pressed 3 times
TN nacisniecie
o
2 | Przytrzymanie** 2 Key Held Down
o © Zwolnienie** 2 Key Released

* Aktywacja potrojnych kliknie¢ uniemozliwi usuniecie za pomoca
terminala wejsSciowego.

** Niedostepne dla przyciskow bistabilnych.



Asocjacja (powigzanie) - bezposrednie sterowanie innymi urzgdze-
niami w sieci Z-wave, np. Dimmerem, Switchem, Roller Shutterem,
lub sceng (tylko za posrednictwem kontrolera Z-Wave).

Asocjacja zapewnia bezposredni transfer polecen sterujgcych po-
miedzy urzgdzeniami, odbywa sie bez udziatu gtbwnego kontrolera i
wymaga, aby powigzane urzgdzenie znajdowato sie w bezposrednim
zasiegu.

Urzadzenie umozliwia asocjacje trzech grup:

Pierwsza grupa asocjacyjna - “Lifeline” raportuje stan urzadze-
nia i pozwala na przypisanie tylko jednego urzgdzenia (domysinie
kontrolera).

Druga grupa asocjacyjna - “On/Off (IN1)” jest przypisana do wej-
$cia IN1 terminala (uzywa podstawowej klasy polecen).

Trzecia grupa asocjacyjna - “On/Off (IN2)” jest przypisana do wej-
$cia IN2 terminala (uzywa podstawowej klasy polecen).

Urzadzenie w grupie 2 i 3 pozwala kontrolowac¢ 5 zwyktych lub wie-
lokanatowych urzadzen w jednej grupie asocjacyjnej. Wyjatkiem jest
“LifeLine”, ktéra jest zarezerwowana dla kontrolera i moze miec przy-
pisany tylko jeden wezet.

Urzadzenie pozwala dostosowac jego dziatanie do potrzeb uzytkow-
nika za pomocg konfigurowalnych parametréw.

Ustawienia mozna regulowac za pomocg kontrolera Z-Wave, do kto-
rego dodane jest urzadzenie. Sposéb ich regulacji moze sie rézni¢ w
zaleznosci od kontrolera.

W interfejsie FIBARO parametry sg przedstawiane jako proste opcje
w Ustawieniach zaawansowanych urzgdzenia.

Zaleznos$¢ parametrow

Wiele parametrow dotyczy tylko okreslonych trybdw pracy wejscia
(parametry 20 i 21), zapoznaj sie z ponizszg tabela:

mpeatrraz;o Nr40 | Nr47 | Nr49 |Nr150|Nr152| Nr63 | Nr64
0 lub 1 v v v %

2 lub 3 v

4 lub 5 " >




mﬁ?ﬁ Nr41 | Nr52 | Nr54 |[Nr151|Nr153| Nr63 | Nr 64
0 lub 1 v v v v

2 lub 3 v

4 lub 5 . %

Dostepne parametry:

20. Input 1 - tryb pracy

Ten parametr pozwala wybrad tryb pierwszego wejscia (IN1). Zmien
go w zaleznosci od podtgczonego urzadzenia.

Romiar
1B
parametru
Wartosc 2 (przycisk monostabilny)
domysina przy y
0 - Normalnie zamkniete wejs-
cie alarmowe (Notification)
1 - Normalnie otwarte wejs-
cie alarmowe (Notification)
Mozliwe 2 - Przycisk monostabilny (Central Scene)
wartosci 3 - Przycisk bistabilny (Central Scene)
4 - Wejscie analogowe bez wewnetrzne-
g0 podciggania (Sensor Multilevel)
5 - Wejscie analogowe z wewnetrznym
podcigganiem (Sensor Multilevel)




21. Input 2 - tryb pracy

Ten parametr pozwala wybrac tryb drugiego wejscia (IN2). Zmien
g0 w zaleznosci od podtgczonego urzgdzenia.

Romiar
1B
parametru
Wartosé , .
domyséIna 2 (przycisk monostabilny)
0 - Normalnie zamkniete wejs-
cie alarmowe (Notification CC)
1 - Normalnie otwarte wejscie alar-
mowe (Notification CC)
Mozliwe 2 - Przycisk monostabilny (Central Scene CC)
wartosci 3 - Przycisk bistabilny (Central Scene CC)
4 - Wejscie analogowe bez wewnetrzne-
go podciggania (Sensor Multilevel CC)
5 - Wejscie analogowe z wewnetrznym
podcigganiem (Sensor Multilevel CC)
24. Zamiana wejsé

Parametr pozwala na odwrdécenie dziatania wejs¢ IN1 i IN2 bez fak-
tycznej zmiany podtgczonych przewodow (np. w przypadku niepra-
widtowego podtgczenia).

Romiar
1B

parametru

Wartos¢

. 0

domysina

Mozliwe 0 - domysina (IN1 - 1. wejscie, IN2 - 2. wejscie)

wartosci 1 - odwrécona (IN1 - 2. wejécie, IN2 - 1. wejécie)
25. Zamiana wyjs¢

Parametr pozwala na odwrdécenie dziatania wyjs¢ OUT1 i OUT2 bez
faktycznej zmiany podtgczonych przewoddéw (np. w przypadku nie-
prawidtowego podtgczenia).

Romiar
1B
parametru
Wartos¢ 0
domysina

0 - domysina (OUT1 - 1. wyjs-
Mozliwe cie, OUT2 - 2. wyjscie)
wartosci 1 - odwrécona (OUTT - 2. wy-
jScie, OUT2 - 1. wyjscie)




40. Input 1 - aktywowanie scen

Parametr okresla w wyniku jakich akcji urzagdzenie wysle przypisa-
ny identyfikator sceny do kontrolera. Parametr ma znaczenie tylko
wtedy, gdy parametr 20 jest ustawiony na 2 lub 3.

Romiar
1B
parametru
Wartosé
" 0
domysina
1 - Pojedyncze klikniecie
Mozliwe 2 - Podwodjne klikniecie
wartosci 4 - Potrojne klikniecie
8 - Przytrzymanie i zwolnienie
41. Input 2 - aktywowanie scen

Parametr okresla w wyniku jakich akcji urzgdzenie wysle przypisa-
ny identyfikator sceny do kontrolera. Parametr ma znaczenie tylko
wtedy, gdy parametr 21 jest ustawiony na 2 lub 3.

Romiar
1B
parametru
Wartos¢
" 0
domysina
1 - Pojedyncze klikniecie
Mozliwe 2 - Podwodjne klikniecie
wartosci 4 - Potrojne klikniecie
8 - Przytrzymanie i zwolnienie
a7 Input 1 - wartosé wystana do 2. grupy asocjacji, gdy
) jest aktywowana

Ten parametr okresla warto$¢ wysytang do urzadzen w 2. grupie
asocjacji po wywotaniu wejscia IN1 (przy uzyciu Basic Command

Class).
Romiar B
parametru
Wart9sc 255
domysina
Mozliwe 5 555
wartosci




49.

Input 1 - wartosé wystana do 2. grupy asocjacji, gdy

jest dezaktywowana

Ten parametr okresla warto$¢ wysytang do urzadzen w 2. grupie
asocjacji, gdy wejscie IN1 jest dezaktywowane (przy uzyciu Basic

Command Class).

Romiar

2B
parametru
Wartosé
" 0
domysina
Mozliwe 5 55q
wartosci

52.

Input 2 - wartos¢ wystana do 3. grupy asocjacji, gdy

jest aktywowana

Ten parametr okresla wartos¢ wysytang do urzagdzen w trzeciej
grupie asocjacji po wywotaniu wejscia IN2 (przy uzyciu Basic Com-

mand Class).
Romiar 2B
parametru
Wart95c 255
domysina
Mozliwe 5 55
wartosci
54 Input 2 - wartos¢ wystana do 3. grupy asocjacji, gdy
) jest dezaktywowana

Ten parametr okresla warto$¢ wysytang do urzadzen w 3. grupie
asocjacji, gdy wejscie IN2 jest dezaktywowane (przy uzyciu Basic

Command Class).

Romiar

2B
parametru
Wartosc¢
L 0
domysina
Mozliwe 0-255

wartosci




150. Input 1 - wrazliwos¢

Ten parametr okresla czas bezwtadnosci wejscia IN1 w trybach
alarmowych. Dostosuj ten parametr, aby zapobiec zaktéceniom
sygnatu. Parametr ma znaczenie tylko wtedy, gdy parametr 20 jest
ustawiony na 0 lub 1 (tryb alarmu).

Romiar

1B
parametru

Wartosc¢

domysina 10(100ms)

Mozliwe

, . 1-100 (10ms-1000ms, 10ms krok)
wartosci

151. Input 2 - wrazliwos¢

Ten parametr okresla czas bezwtadnosci wejscia IN2 w trybach
alarmowych. Dostosuj ten parametr, aby zapobiec zaktéceniom
sygnatu. Parametr ma znaczenie tylko wtedy, gdy parametr 21 jest
ustawiony na 0 lub 1 (tryb alarmu).

Romiar
1B
parametru
gaarea>C 110 (100ms)
omysina
Mozliwe 1, ;40 (10ms-1000ms, 10ms krok)
wartosci
152. Input 1 - op6znienie odwotania alarmu

Ten parametr okre$la dodatkowe opd6znienie anulowania alarmu
na wejsciu IN1. Parametr ma znaczenie tylko wtedy, gdy parametr
20 jest ustawiony na 0 lub 1 (tryb alarmu).

Romiar -8
parametru
Wartos¢é 0
domysina
Mozliwe 0 - brak opdznienia
wartosci 1-3600s




153. Input 2 - opbznienie odwotania alarmu

Ten parametr okresla dodatkowe op6znienie anulowania alarmu
na wejsciu IN2. Parametr ma znaczenie tylko wtedy, gdy parametr
21 jest ustawiony na 0 lub 1 (tryb alarmu).

Romiar B
parametru
Wartos¢ T
domysina 0 (brak opdznienia)
Mozliwe 0 - brak opdznienia
wartosci 0-3600s
154. Output 1 - logika dziatania
Ten parametr definiuje logike dziatania wyjscia OUT1.
Romiar
1B
parametru
Wartosé
domysina 0 (NIE)
0 - styki normalnie otwarte / zam-
Mozliwe kniete, gdy sg aktywne
wartosci 1 - styki normalnie zamkniete / ot-
warte, gdy sg aktywne
155. Output 2 - logika dziatania
Ten parametr definiuje logike dziatania wyjscia OUT2.
Romiar
1B
parametru
Wartos¢
domysina 0 (NIE)
0 - styki normalnie otwarte / zam-
Mozliwe kniete, gdy sg aktywne
wartosci 1 - styki normalnie zamkniete / ot-
warte, gdy sg aktywne




156. Output 1 - automatyczne wytaczanie

Ten parametr okresla czas, po ktérym OUT1 zostanie automatycz-
nie dezaktywowany.

Romiar B
parametru
Wartos¢ 0 (automatyczne wytaczanie nieaktywne)
domysina Y yia Y
Mozliwe 0 - automatyczne wytgczanie nieaktywne
wartosci 1-27000 (0.1s-45min, 0.1s krok)
157. Output 2 - automatyczne wytaczanie

Ten parametr okresla czas, po ktérym OUT2 zostanie automatycz-
nie dezaktywowany.

Romiar B
parametru
Wartos¢ 0 (automatyczne wytaczanie nieaktywne)
domysina Y yia Y
Mozliwe 0 - automatyczne wytgczanie nieaktywne
wartosci 1-27000 (0.1s-45min, 0.1s krok)

63. | Wejscia analogowe - minimalna zmiana do zgtoszenia

Ten parametr okre$la minimalng zmiane (od ostatnio podanej)
analogowej wartosci wejsciowej, ktéra powoduje wystanie nowego
raportu. Parametr dotyczy tylko wejs¢ analogowych (parametr 20
lub 21 ustawiony na 4 lub 5). Ustawienie zbyt wysokiej wartosci
moze spowodowac, ze raporty nie bedg wysytane.

Romiar
1B
parametru
Wartos¢
domysina > (0.5V)
Mozliwe 0 - raportowanie 0 zmianie wytgczone
wartosci 1-100 (0.1-10V, 0.1V krok)




64. Wejscia analogowe - raporty okresowe

Ten parametr okresla okres raportowania wartosci wejs¢ analo-
gowych. Raporty okresowe s3 niezalezne od zmian wartosci (para-
metr 63). Parametr dotyczy tylko wejs¢ analogowych (parametr 20

lub 21 ustawiony na 4 lub 5).

Romiar B
parametru
Wartosé
domyéina 0 (raporty okresowe wytgczone)
Mozliwe 0 - raporty okresowe wytgczone
wartosci  160-32400 (60s-9h)
65 Wewnetrzny czujnik temperatury - minimalna zmiana
) do zgtoszenia

Ten parametr okre$la minimalng zmiane (od ostatnio podanej)
wartosci czujnika temperatury wewnetrznej, ktéra powoduje wy-
stanie nowego raportu.

Romiar 2B
parametru
dWart9sc 5 (0.5°C)
omysina
Mozliwe 0 - raportowanie 0 zmianie wytgczone
wartosci 1-255 (0.1-25.5°C)

66. | Wewnetrzny czujnik temperatury - raporty okresowe

Ten parametr okresla okres raportowania wartosci wewnetrznego
czujnika temperatury. Raporty okresowe sg niezalezne od zmian

wartosci (parametr 65).

Romiar B
parametru
Wartosé
domyslna 0 (raporty okresowe wytgczone)
Mozliwe 0 - raporty okresowe wytgczone
wartosci  [60-32400 (60s-9h)




67. |Czujniki zewnetrzne - minimalna zmiana do zgloszenia

Ten parametr okre$la minimalng zmiane (od ostatniego rapor-
tu) wartosci czujnikdéw zewnetrznych (DS18B20 lub DHT22), ktéra
powoduje wystanie nowego raportu. Parametr dotyczy tylko podta-
czonych czujnikéw DS18B20 lub DHT22.

Romiar B
parametru
dWart9sc 5 (0.5 jednostki)
omysina
Mozliwe 0 - raportowanie o zmianie wytgczone
wartosci 1-255 (0.1-25.5 jednostki, 0.1)
68. Czujniki zewnetrze - raporty okresowe

Ten parametr okresla okres raportowania wartosci wejs¢ analo-
gowych. Raporty okresowe sg niezalezne od zmian wartosci (para-
metr 67). Parametr dotyczy tylko podtgczonych czujnikow DS18B20

lub DHT22.
Romiar B
parametru
Wartosé
domyslIna 0 (raporty okresowe wytgczone)
Mozliwe 0 - raporty okresowe wytgczone
wartosci  [60-32400 (60s-9h)




Wspierane Klasy Komend:

Klasa komendy Wersja| Bezp.
1. [COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E] V2
2. [COMMAND_CLASS_SWITCH_BINARY [0x25] V1 YES
3. [COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85] V2 YES
COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
- ITION [0x8E] ) ) ) Vs YES
5 [COC))(E/Igl\]/IAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO V2 VES
6. [COMMAND_CLASS_TRANSPORT_SERVICE [0x55] V2
7. [COMMAND_CLASS_VERSION [0x86] V2 YES
3. EZO?(Q/IZI\]/IAND_CLASS_MANUFACTURER_SPECIFIC V2 VES
9. [CO())(g/IAI\]/IAN D_CLASS_DEVICE_RESET_LOCALLY Vi YES
10.|COMMAND_CLASS_POWERLEVEL [0x73] V1 YES
11.]COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98] V1
12.|ICOMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F] V1
13.|ICOMMAND_CLASS_CENTRAL_SCENE [0x5B] V3 YES
14.|COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]] V11 YES
15.|ICOMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL [0x60] V4 YES
16.|ICOMMAND_CLASS_CONFIGURATION [0x70] V1 YES
17.]COMMAND_CLASS_CRC_16_ENCAP [0x56] V1
18.|COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71] V8 YES
19.|COMMAND_CLASS_PROTECTION [0x75] V2 YES
bo. [COC))(;/IAI\]/IAN D_CLASS_FIRMWARE_UPDATE_MD V4 YES
21.|COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C(C] V1
22. |COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]] V1
23.|COMMAND_CLASS_BASIC [0x20] V1 YES




Wielokanatowe Klasy Komend:

WIELOKANALOWE KLASY KOMEND

ROOT (Endpoint 1)

Generycz-
na Klasa
Urzadzenia

GENERIC_TYPE_SENSOR_NOTIFICATION

Specificz-
na Klasa
Urzadzenia

SPECIFIC_TYPE_NOTIFICATION_SENSOR

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [Ox8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F]

Opis Input 1 - Notification
Endpoint 2

Generycz-

na Klasa GENERIC_TYPE_SENSOR_NOTIFICATION
Urzadzenia

Specyficz-

na Klasa SPECIFIC_TYPE_NOTIFICATION_SENSOR
Urzadzenia

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [Ox8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F]

Opis

Input 2 - Notification




Endpoint 3

Generycz-
na Klasa
Urzadzenia

GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL

Specyficz-
na Klasa
Urzadzenia

SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [OX8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0Ox9F]

Opis Analog Input 1 - Voltage Level
Endpoint 4

Generycz-

na Klasa GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia

Specyficz-

na Klasa SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [Ox8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0Ox9F]

Opis

Analog Input 2 - Voltage Level




Endpoint 5

Generycz-
na Klasa
Urzadzenia

GENERIC_TYPE_SWITCH_BINARY

Specyficz-
na Klasa
Urzadzenia

SPECIFIC_TYPE_POWER_SWITCH_BINARY

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_SWITCH_BINARY [0x25]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [OX8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_PROTECTION [0x75]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [Ox9F]

Opis Output 1
Endpoint 6

Generycz-

na Klasa GENERIC_TYPE_SWITCH_BINARY
Urzadzenia

Specyficz-

na Klasa SPECIFIC_TYPE_POWER_SWITCH_BINARY
Urzadzenia

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_SWITCH_BINARY [0x25]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [OX8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_PROTECTION [0x75]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [Ox9F]

Opis

Output 2




Endpoint 7

Generycz-
na Klasa
Urzadzenia

GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL

Specyficz-
na Klasa
Urzadzenia

SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [OX8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F]

Opis Temperature - internal sensor
Endpoint 8-13 (gdy podtaczony jest sensor DS18520)
Generycz-
na Klasa GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia
Specyficz-
na Klasa SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [Ox8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0Ox9F]

Opis

Temperature - external sensor DS18B20 No 1-6




Endpoi

nt 8 (gdy podtaczony jest sensor DHT22)

Generycz-
na Klasa
Urzadzenia

GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL

Specyficz-
na Klasa
Urzadzenia

SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL

Klasy Komend

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [OX8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [Ox9F]

Opis Temperature - external sensor DHT22
Endpoint 9 (gdy podtaczony jest sensor DHT22)
Generycz-
na Klasa GENERIC_TYPE_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia
Specyficz-
na Klasa SPECIFIC_TYPE_ROUTING_SENSOR_MULTILEVEL
Urzadzenia

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85]

COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA-
TION [Ox8E]

COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]

COMMAND_CLASS_SENSOR_MULTILEVEL [0x31]

COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C]

COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22]

COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98]

COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [Ox9F]

Opis

Humidity - external sensor DHT22




Klasy Komend Powiadomien:

To urzgdzenie uzywa Klasy Komend Powiadomien, aby zaraportowac
rézne komunikaty do kontrolera (grupa “Lifeline”).

ROOT (Endpoint 1)
Rodzaj Notyfikacji Zdarzenie
Home Security [0x07] Intrusion Unknown Location [0x02]
Endpoint 2
Rodzaj Notyfikacji Zdarzenie
Home Security [0x07] Intrusion Unknown Location [0x02]
Endpoint 7
Rodzaj Notyfikacji Zdarzenie Parametry

Zdarzenia

System hardware failure

System [0x09] | with manufacturer proprie- Device Overheat

tary failure code [0x03] [0x03]
Endpoint 8-13
Rodzaj Notyfikacji Zdarzenie
System [0x09] System hardware failure [0x01]

Klasy Komend Ochronnych:

Klasa komend ochronnych pozwala zapobiec lokalnej lub zdalnej kon-
troli wyjsc.

Typ | Stan Opis Wskazéwka
Niezabezpieczone - Urzgdzenie nie
Local 0 jest chronione i moze by¢ normal-| Wejscia potgczo-

nie obstugiwane przez interfejs | ne z wyjsciami.
uzytkownika.

Brak mozliwosci dziatania - sta-
nu wyjscia nie mozna zmieni¢ za | Wejscia odtgczo-

Local 2 [pomocg przycisku B lub odpowied-| ne od wyjsc.
niego wejscia
Niezabezpieczone - urzgdzenie ak-| Wyjscia mozna
RF 0 | ceptujei odpowiada na wszystkie | kontrolowac za
polecenia RF. pomocg Z-Wave.
Brak kontroli RF - podstawowa e
PR . |Wyjscia nie moga
RE 1 klasa polecen i binarne przetgczni-

by¢ sterowane za

ki sg odrzucane, kazda inna klasa pomoca Z-Wave.

polecen bedzie obstugiwana




Mapowanie grup asocjacyjnych:

Podstawa Endpoint AR asocjacyjha w
Endpoincie
Association Group 2 Endpoint 1 Association Group 2
Association Group 3

Endpoint 2

Association Group 2

Mapowanie podstawowych komend:

Endpoint
Komenda |Podstawa

1-2 3-4 5-6 7-13

Appli- Appli- . . Appli-

Basic Set = EP1 cation cation Sr\:\g:ChSeBtl_ cation
Rejected | Rejected y Rejected

. Sensor . . | Sensor
Basic Get | = EP1 't\:g;'fg:t Multilevel Sr;’;'rtczz' Multilevel
Get y Get

Basic Notifi- Sensor Switch Sensor
Report = EP1 cation | Multilevel| Blnary | Multilevel

P Report Report Report Report

Mapowanie innych komend:

Komenda Root Endpoint
Sensor Multilevel Endpoint 7
Binary Switch Endpoint 5
Protection Endpoint 5




Informacje prawne

Wszystkie informacje, w tym miedzy innymi informacje dotyczace
funkgji, funkcjonalnosci i / lub innej specyfikacji produktu mogg ulec
zmianie bez powiadomienia. Firma Fibaro zastrzega sobie wszelkie
prawa do zmiany lub aktualizacji swoich produktéw, oprogramowa-
nia lub dokumentacji bez obowigzku powiadamiania jakichkolwiek
0s6b lub podmiotow.

FIBARO i logo Fibar Group sg znakami towarowymi firmy Fibar
Group S.A. Wszystkie inne marki i nazwy produktow wymienione
w niniejszym dokumencie sg znakami towarowymi odpowiednich
podmiotéw.

Deklaracja zgodnosci

Fibar Group S.A. niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie jest
c € zgodne z dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst deklaracji

zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem in-
ternetowym: www.manuals.fibaro.com

Zgodnos¢ z dyrektywa WEEE

Urzadzenia oznaczonego tym symbolem nie nalezy utylizowad

lub wyrzuca¢ wraz z odpadami komunalnymi. Obowigzkiem
mmm=  uzytkownika jest dostarczenie zuzytego urzgdzenia do wyzna-
czonego punktu recyklingu.

ﬁ
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